
应用示例

覆盖研发,试制,量产全流程
可对应各类点胶作业场景，一机多用！

NEW
凭借独有的新型控制技术，大幅提升

点胶位置精度。
的

狭窄区域的微量点胶 摄像头模组的喷射点胶 焊锡膏点胶
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LOGIC

桌上型机械臂 搭载PC控制图像识别功能



CAT.No.Hyper ΩX-v1.0.0-SC-2601-COPY

単位：mm
机械臂主体 控制器
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�．高精度定位
根据工件的位置偏移（X、Y方向），高度偏差（Z方向）及翘曲（个体差异），
自动修正点胶程序。

有效清除附着于针嘴的胶液，保持针尖胶液形状一致。

支持复杂点胶动作的快速编程，并可在摄像头图像画面上直接进行点胶设定。

可在机械臂运行过程中同步进行图像识别。大幅缩短对位时间。

�．操作便捷

�．提升节拍

�．高品质点胶

外型尺寸图

＊研发阶段参考水平

银浆超微量点胶

Φ40μｍ 

功能齐全，轻松实现微量点胶与稳定量产

超微量非接触Jet式点胶机

最高喷射频率：

2,000shot /s
最大适用粘度2,000,000mPa･s

最小点胶直径：φ110µm 最小点胶直径：φ120µm

＊� 基于公司内部测试条件的参考值




