
4轴桌上型机械臂
+1轴化不可能为可能

旋转工作台旋转工作台
应用案例

圆筒内壁进行螺旋点胶

点胶头搭载选配方案点胶头搭载选配方案

工作台搭载选配方案工作台搭载选配方案

旋转式点胶头旋转式点胶头

可避 开障碍 物进 行
点胶，也可在垂直沟
槽内点胶。

应用案例

立体工件的侧面点胶。

倾斜式点胶头倾斜式点胶头
应用案例

大型电容器的
防振加固可根据工件任

意调整角度。
可根据工件任
意调整角度。

优势

优势

优势

支持多种点胶头程序编写简单

支持连续旋转及指定角
度旋转。

型号：SM□□□-3A＋倾斜支架

型号：SM□□□-4A

型号：SM□□□-3A＋回转单元

＊部分组合可能无法使用。详情请咨询我司销售部门。



规 格

外形尺寸图

电脑端输入■ 缩短数据编辑时间。  
■ 直观绘制点胶轨迹。   
■ 新手也能轻松编辑点胶轨迹。

使用，配合
编程更简单。

点胶轨迹编辑软件

同幅高速
功能 ON

直角点胶

与点胶机无缝联动

同幅高速功能 PAT.

点胶线宽恒定，不受机械臂速度影响。
无需繁琐调试，
即可自动实现高质量点胶。

尺寸单位：mm

尺寸单位：mm尺寸单位：mm

尺寸单位：mm旋转工作台单元
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倾斜式点胶头
（微调型）
（SMX HB 5）

倾斜式点胶头
（粗调型）
（SMX HBS 6）

旋转式点胶头规格示例
（针筒夹具）
（SM300 HS APS）
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